
  نمایش خطاها و وضعیت 

 توضیحات 
نمایش روي     

7 SEG  توضیحات 
نمایش روي     

7 SEG 

 IR EPHoفعال شدن سنسور    oPEN  درب در حال باز شدن 

 STOP EStPفعال شدن شستی  CLoS  درب  بسته شدن 

 EOCr  خطاي زیرو کراس (اشکال در دور کند موتور)  PAUS  درب متوقف شدن موقت 
  

  تنظیمات پیش فرض ریموت و  منوي     توضیحات  

    نمایش روي  توضیحات 
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    نمایش روي  توضیحات 
7 SEG 

  rF  منو ریموت  rF  منو ریموت 

  CAr  دو لنگه  درب  ریموت دهیکد  EnBL غیرفعال  ریموت کردن فعال 

 PEd  ب تک لنگهدر ریموت کددهی ERS1 ریموت  یک  حذف

 dSBL )بدحساب  فراد ا  ( ریموت کردن غیرفعال  ERSA دستگاه  حافظه از  ها ریموت تمام  کردن  پاك

 DEFt  فرض منو تنظیمات پیش  DEFt فرض منو تنظیمات پیش 

 1noL قفل  بدون  لنگه تک فرض براي دربتنظیمات پیش  2LoC قفل  با  لنگه  دو  فرض براي دربتنظیمات پیش 

 1LoC قفل  با لنگه تک فرض براي دربتنظیمات پیش  SL1d  ریلی فرض براي دربتنظیمات پیش 

 2noL  قفل  بدون لنگه  دو  فرض براي دربتنظیمات پیش   

 ConT  منو شمارنده  ConT منو شمارنده 

نیاز براي سرویس  از به پایان    که  تعداد دفعات مورد  بعد 
  طریق  از   سرویس  تقاضاي ،  تنظیم شده  رسیدن تعداد دفعات 

  میدهد  نشان اضافی هايثانی 5 چشمکزن یک
SErC 

پایان   به  از  بعد  که  دستگاه  افتادن  کار  از  دفعات  تعداد 
  از   موقت  بصورت  دستگاه  ،رسیدن تعداد دفعات تنظیم شده

  شود  فعال  غیر پارامتر  این نصاب  توسط تا  افتاد  خواهد کار

InCo 
 

 totC  شمارش کل کارکرد دستگاه   
 

  دو لنگه (دو موتور)     ترتیبی   برنامه ریزي 

  
  1  دهیم تا دربابتدا یک بار دکمه ریموت را فشار می  2Hnd، پس از ورود به منوي را کاملا می بندیم  ها انجام برنامه ریزي ترتیبی، ابتدا درببراي 

شود سپس با زدن دکمه ریموت  آهسته می  1درب   حرکت  Startدرصد راه خود را طی کرد با زدن دکمه ریموت یا کلید  90  ،1 که درب  باز شود، وقتی

براي سیکل بسته شدن   این عملیات را براي درب دوم نیز تکرار کنید،   ،کندبه باز شدن می روعشود و درب دوم ش درب اول متوقف می Startیا کلید 

  باید تکرار شود.طبق جدول بالا  درب همین مسیر 

  1وارد منوي   برنامه ریزي ترتیبی تک لنگه برايHnd شوید و مطابق مراحل بالا برنامه ریزي را انجام دهید.  
   

  ریموت   دهی کد 

  براي کددهی ریموت کافی است پس از وارد شدن به منويCAr   یاPEd سپس کلید   دهید  یکی از دکمه هاي ریموت را فشارEnter  را فشار  
 دهید.

   براي فعال کردن و غیرفعال کردن ریموت پس از وارد شدن به منويDsbl   وEnbl   سپس کلید  یکی از دکمه هاي ریموت را فشار دهید
Enter  دهید. را فشار 

   از حافظه دستگاه پس از وارد شدن به  منوي  تمام ریموت هابراي پاك کردن ErsA  کلیدEnter دهید. را فشار 

  433ریموت هاي لرنینگ و هاپینگ با فرکانسMHz دارند. بر روي دستگاه را قابلیت کددهی 

2Hnd 

  دفترچه راهنماي مدار جک اکونومیک اریس  
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 SEtP پارامترها منو    SEtP منو پارامترها 

  oPB درب  شدن باز شروع از  قبل  فلاشر  زدن چشمک 
 باز  کورس در 1 موتور  کارکرد کل  زمان
  درب  شدن

tot1 

 CPB درب  شدن  بسته  شروع از  قبل  فلاشر  زدن چشمک 
 در  آهسته سرعت  با  1 موتور  حرکت  زمان

 بازشو  کورس
Sot1 

اتوماتیک   شدن بسته مدت زمان در فلاشر  زدن چشمک 
 درب 

BIP 
 بسته کورس در 1 موتور  کارکرد کل  زمان
  شدن

tCt1 

 BLIn فلاشر  خروجی  کانکتور  تنظیمات 
 در  آهسته سرعت  با  1 موتور  حرکت  زمان

 شو  بسته  کورس
SCt1 

 START.P    ACIn و  START هاي شستی فرمان تنظیم
 باز  کورس در 2 موتور  کارکرد کل  زمان
  درب  شدن

tot2 

زدن ریموت یا شستی در زمان  عکس العمل سیستم به 
 باز شدن درب 

StIo  
 در  آهسته سرعت  با  2 موتور  حرکت  زمان

 بازشو  کورس
Sot2 

عکس العمل سیستم به زدن ریموت یا شستی در زمان  
 بسته شدن درب 

StIC 
 بسته کورس در 2 موتور  کارکرد کل  زمان
  درب  شدن

tCt2 

عکس العمل سیستم به زدن ریموت یا شستی در زمان  
 درب  موقت توقف  حالت  در

StIP  
 در  آهسته سرعت  با  2 موتور  حرکت  زمان

 شو  بسته  کورس
SCt2 

 STOP  StIn شستی فرمان تنظیمات 
 شدن  باز  کورس در  1 موتور  کارکرد زمان
  رو  عابر

Pot 

  PHOt  سنسور چشمی  تنظیمات 
 شدن بسته کورس در  1 موتور  کارکرد زمان
 رو  عابر

PCt 

 AUto درب  اتوماتیک شدن  بسته
در زمان بسته شدن   2میزان حرکت موتور 

 درب عابر رو 
P2Ct 

 FAST ها چشمی میان از  عبور  از  پس درب  سریع  شدن  بسته
 لنگه به نسبت  2 درب  لنگه  شدن باز  تأخیر 
  1 درب

Od 

درب   اتوماتیک  شدن بسته زمان شدن فعال و توقف
 ها  چشمی میان  از  عبور  از  پس

PAUt 
 به  نسبت 1 درب لنگه شدن بسته تأخیر 
 Cd   2درب  لنگه

 tro1 1 موتور قدرت   FrEr (غیر فعال)   آزاد رله  عملکرد  نحوه تنظیم

 tro2 2موتور   قدرت   Frrt (غیر فعال)   آزاد رله  عملکرد زمان تنظیم

 Str آهسته  سرعت حرکت در موتور قدرت   HydC متوقف بودن طولانی آن  احیا فشار پشت درب در زمان

  HEVy  اندازي با حداکثر قدرت موتور راه  AntI لغزش  ضد

 SoFt اندازي نرم موتور راه  oBSt (غیر فعال)   مانع تشخیص  مدت زمان 

 LCt قفل  بوبین تحریک مدت زمان  SEnS (غیر فعال)   مانع تشخیص  سنسور  حساسیت 

  LCod قفل  بوبین تحریک  فرکانس  تنظیم rLSd ها قابلیت آزاد کردن فشار نهایی از درب 
(غیر    براي بسته شدن کامل آن فشار نهایی به درب

 فعال) 
CLFb  

 شروع به نسبت  قفل  شدن فعال  زودتر
 حرکت موتورها 

LCAt 

 Ress موتورها  معکوس  فشار  زمان  SAVE شده  انجام تنظیمات سازي ذخیره  و پایانی مرحله

 
 زبانه شدن  جفت  براي درب به هاجک فشار  

  قفل 
LCLt 

  

  عملکرد کلیدها 

   با فشردن کلیدEnter شوید وارد منو می 

  با فشردن کلید هايUp  وDown  شودمیگزینه هاي منوي اصلی نمایش داده 

 خروج از منو توسط کلید  در هنگامBack گردند تغییرات اتوماتیک ذخیره می 

 

   در فلوچارتent    مخففEnter   است 

 

SEtp  

rF 

DEFT 

ProG 

ConT 

PAss 

CAR PED DSBL EnBL ERS1 ERSA 

PRES PRES PRES PRES PRES 

1noL 1LoC 2noL 2LoC SLID 

2AUT 1AUT 2Hnd  1Hnd 

totC SErC InCo 






